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Q1: 20MHz
SW1: Bootloader méd
JP3: tdpot az USB portrél veszi, ha zarjuk

JP4: ICSP csatlakozo (elhagyhatd, csak az elsé programozashoz kell)

Erdemes egy csatlakozdra kivezetni sorrendben a VSS — VDD — SCL(RB1) — SDA(RBO) jeleket, mert a késSbbiekben
elkészulé 12C modulok ide fognak csatlakozni.

A mikrokontrollerbe a let6ltott bootloadert be kell irni, majd az SW1 nyomva tartasa mellett csatlakoztatni kell az
USB kabelt. A Microchip USB Bootloader program fel fogja ismerni a mikrokontrollert. Ezutan a megfelelé HEX file-t
(UCCNC_LED_plugin_18F2550DPM_v110.hex vagy UCCNC_LED_plugin_18F4550DPM_v110.hex) ezzel a programmal
kell beirni. Lecsatlakozds és visszacsatlakozas utan a plugin automatikusan felismeri a ra csatlakoztatott eszkozt.

Ha a LED-ek kozos andddal rendelkeznek, akkor a plugin konfigurdciés ablakban a Full Invert kapcsoldt be kell
kapcsolni.



